
西北农林科技大学预聘制教师

聘期考核表
	姓    名：
	杨玉婉

	职工号：
	2019110074

	所在单位：
	机械与电子工程学院

	填表日期：
	2022年6月15日


西北农林科技大学人事处制
填写说明

一、要求实事求是、内容详实、文字精炼。

二、请逐项认真填写，没有的填“无”。

三、填报的各项工作业绩，应为来校后所取得的成果，且以西北农林科技大学为第一单位。

四、各种论文、成果、奖励和授权专利等，均需复印件单独装订一册作为附件材料。
	一、基本信息

	姓  名
	杨玉婉
	性  别
	女
	籍  贯
	河南省南阳市

	出生年月
	1992年7月
	政治面貌
	中共党员
	最终学位
	博士研究生

	毕业学校
	吉林大学
	毕业时间
	2019年6月
	研究方向
	农业工程仿生理论及技术研究

	联系电话（手机）
	17791250902

	二、 二、聘期目标任务

	（一）乙方在聘期内的岗位任务
1.基本岗位职责

（1）聘期内系统承担1门次及以上本科生教学任务，年均本科生课堂授课时数不低于24学时。教学评价合格及以上。

（2）承担指导本科毕业设计工作，承担课程设计、实习实践等综合性实践环节。

（3）加入所在学科的教学（科研）团队，积极参加团队科研项目；积极申报非学校资助的各类科研项目。

（4）参与本单位公益性活动。

2.教学任务

（1）承担本科生《农业机械》、《虚拟仿真》教学任务及相关实践教学。

（2）指导本科毕业设计工作，协助指导教师指导研究生开展科研工作。

3.科研任务

（1）主要从事保护性耕作技术模式与机具方面的科学研究。
（2）申请非校内资助的“智能农业装备”方向科研项目。
（二）乙方在聘期内应达到的工作目标
  1.主持非校内资助的科研项目1-2项，经费20万元以上；
  2.以第一作者西北农林科技大学为第一完成单位发表SCI/EI收录论文3篇及以上；或以第一作者西北农林科技大学为第一完成单位发表SCI/EI论文2篇，授权发明专利1项。


	三、个人思想品德表现

	请对本人思想政治表现（政治立场、遵守国家法律法规、学校规章制度）、遵守师德师风、学术道德行为等情况作出说明。
本人热爱祖国，积极拥护中国共产党的领导，具有坚定的政治立场，努力学习党的重要思想和指导方针，认真学习并贯彻执行党的各项决议，提高自己的理论水平与政治素质，旗帜鲜明地与党中央保持高度一致，在重大原则问题上态度鲜明，具有坚定的组织原则，注重树立正确的人生观、价值观，认真完成各项政治学习任务，履行自己的岗位职责。

生活中，严于律已，宽以待人，具有高尚的道德品质，心胸宽容大度，不计较个人得失。严格遵守国家法律法规和学校各项规章制度，待人诚恳、友善，尊敬领导，团结同志，较好的处理与领导和同事的关系。能正确对待组织，正确对待同志，正确对待自己。

工作中，忠于教育事业，以教书育人为己任，积极参加各项教研活动和培训，不断提高思想认识和业务水平，解放思想，实事求是，自觉树立正确的人生观、价值观、世界观，作风正派，廉洁从教，为人师表，有强烈的事业心和高度的责任感。


	四、研究思路、工作进展、学术贡献、创新点、科学价值或社会经济意义

	研究思路与内容：
本人自任职以来，在学校和学院的支持下，结合自身研究背景、团队研究方向及陕西省地域特色等，从事农业工程仿生理论与技术等方面的研究，重点开展鼹鼠前足结构高效挖掘特性及其切削机理、仿生结构与土壤、秸秆互作用机理、仿生旋耕-碎茬刀片建模及深松部件仿生减阻技术研究，改变触土部件与土壤互作用过程的土壤破裂方式，减小触土部件作业阻力，提高刀片的碎茬性能，并提升旱区农业机械化水平，为产品研发提供理论支撑。
工作进展：
教学活动方面，完成新职工岗前培训工作；完成陕西省高校岗前培训暨教师资格教育基础理论知识培训工作，并顺利取得高校教师资格证；在任职第一和二年度完成了青年教师听取经验丰富教师授课《农业机械学》、《MATLAB程序设计》、《热工基础》和《单片机原理与接口技术（乙）》等课程，共计86学时；参加全国高等学校教师网络培训计划“热力学”等课程学习，完成培训要求；参加“坚守教育初心 勇担育人使命，深化新时代师德师风建设”专题网络培训，完成培训要求；完成学校新教师教学实训工作，考核合格。
教学工作方面，任职以来，先后承担本科生《热工基础（乙）》和《农业机械仿生技术》等课程教学任务，研究生《离散元法及应用》等课程教学任务，指导学生拖拉机拆装实习教学实践任务。指导本科毕业设计5名；参与虚拟仿真教改项目1项；指导大学生创新创业训练计划项目4项，积极鼓励学生参与专业课程相关的科研项目，指导本科生申请专利4篇，登记软件著作权1项；指导学生科创团队荣获“中联重科”杯第六届大学生智能农机装备国际创新大赛“特等奖”、 校级三等奖2项，获得“中联重科”杯第六届大学生智能农机装备国际创新大赛优秀指导教师1次；在第二届全国农业工程类专业青年教师教学基本功大赛荣获“优秀奖”；承担机电学院2020级农业机械化及其自动化专业2班班主任工作，考核合格。
科研工作方面，入职以来，主持项目3项，其中包括陕西省农机化专项子项目1项（ K3030821110）、中国博士后科学基金1项（ 2020M683577）、中央高校基本科研业务费专项1项（ 2452019205）；以第一作者公开发表学术论文和通讯作者发表论文3篇（SCI论文2篇，EI论文1篇）；申请发明专利2项，实用新型专利3项。


	五、主要学术成就

	5.1主要承担或参与的科研项目

	序号
	项目名称
	项目性质

及来源
	项目经费
	到位经费
	起止时间
	本人排序
	备注

	1
	秸秆覆盖地“拨-切”式旋耕部件仿生设计及其减阻机理研究
	中国博士后科学基金
	8万
	8万
	2020.12-2022.12
	1
	

	2
	玉米密植高产机械化播种技术指导意见
	陕西省农机化专项资金
	12万
	12万
	2021.01-2022.12
	1
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	5.2重要教学科研获奖情况

	序号
	获奖项目名称
	奖励名称
	奖励等级
	授奖单位

及国别
	奖励

年度
	本人

排序

	1
	近球形种子动静斗铲式高速精量排种器
	优秀指导教师
	特等奖
	国际农业和生物系统工程委员会；中国农业机械学会；中国农业工程学会；江苏省现代农业装备与技术协同创新中心；农业工程大学国际联盟
	2020.12
	1

	2
	全国农业工程类专业青年教师教学基本功大赛
	优秀奖
	优秀奖
	中国农业工程学会；中国农业机械学会
	2021.07
	1

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


	5.3代表性论文情况

	序号
	著作/论文名称
	全部作者（申请人姓名加粗，通讯作者标注*号，共同

第一作者标注#）
	出版单位/

发表刊物
	出版/发表年度
	期刊号

页码
	收录

类别
	中科院

大类

分区
	备注

	1
	鼹鼠多趾结构特征仿生旋耕刀设计与试验
	杨玉婉，佟金*，马云海，蒋啸虎，李金光
	农业工程学报
	2019
	35(19):37-45
	EI
	
	

	2
	Biomimetic Rotary Tillage Blade Design for Reduced Torque and Energy Requirement
	Yuwan Yang, Jin Tong*, Yuxiang Huang, Jinguang Li, and Xiaohu Jiang
	Applied Bionics and Biomechanics
	2021
	1-16
	SCI
	4区
	

	3
	Impact of the multi-claw combination on the soil-cutting performance of Scaptochirus moschatus (Mammalia, Soricomorpha, Talpidae)
	Yuwan Yang*, Jin Tong, Yuxiang Huang, Jinguang Li, and Xiaohu Jiang
	Rendiconti Lincei-Scienze Fisiche e Naturali
	2021
	32:869-879

	SCI
	3区
	

	4
	
	
	
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	
	
	
	

	6
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	
	
	
	
	
	
	
	

	8
	
	
	
	
	
	
	
	

	9
	
	
	
	
	
	
	
	


	5.4获得专利及其他奖励情况（请注明专利及奖励名称、获得时间、位次等）

	申请发明专利2项：
[1]杨玉婉，黄玉祥，朱瑞祥，闫小丽，付作立，卫武权，何普普，赵武云，周建东， 史江涛. 一种减少播种带土壤水分蒸发且防堵的免耕播种开沟装置. 发明专利，申请日: 2020-11-14,申请号：202011273614.9.

[2] 杨玉婉，侯宗吉，黄玉祥，朱瑞祥. 一种山地自适应播种装置. 发明专利，申请中.
申请实用新型专利3项：
[1]杨玉婉，陈世颖，王嘉祺，周朝阳. 一种仿生高效旋耕破茬刀具.实用新型，申请日：2022-5-23, 申请号：202221247470.4.
[2]杨玉婉，李爽，杜泽鹏，刘乐. 一种对置鳞片式金属弹性车轮.实用新型，申请日：2022-5-23,申请号：202221247223.4.

[3]杨玉婉，侯宗吉，黄玉祥，朱瑞祥. 一种山地自适应播种装置. 实用新型，申请中.

	5.5担任学术重要职务及参加国内外学术交流情况

	[1] 2019年11月16日-18日，在甘肃兰州参加“2019年北方特色作物机械化生产关键技术与装备论坛”。

[2] 2020年10月17日-19日，在山东威海参加“仿生科学与工程学术研讨会“并做学术报告。

[3] 2020年 11月17日-19日，在山东青岛参加“中国农业机械博览会及学术年会”。

[4] 2010 年 12月12日-14日，在浙江宁波参加“第十八届中国农业机械学会 2020

学术年会”。
[5] 2021 年 7月16日-19日，在佳木斯参加“全国高等学校农业工程类专业大数据赋能一流专业与一流课程建设研讨会”并参加青年教师讲课比赛。

	六、为本科生、研究生讲授课程、学术报告等情况

	课程/报告

名称
	学时数
	对象（本科生、研究生）
	学生数
	授课/报告时间

	热工基础（乙）
	78
	本科生
	90
	2021-2022学年第一学期

	农业机械仿生技术
	24
	本科生
	33
	2021-2022学年第一学期

	离散元方法及应用
	16
	研究生
	22
	2021-2022学年第一学期

	保护性耕作技术与装备
	4
	研究生
	6
	2021-2022学年第一学期

	专业英语
	2
	本科生
	44
	2021-2022学年第二学期

	离散元方法及应用
	20
	研究生
	14
	2020-2021学年第一学期

	新生研讨课
	3
	本科生
	30
	2019-2020学年第一学期

	系统工程
	2
	本科生
	30
	2020-2021学年第二学期

	专业导论
	2
	本科生
	36
	2020-2021学年第二学期

	七、学校资助经费使用情况

	博士启动经费共20万元，全部到位，其中约12万元已用于课题所需相关仪器设备、试验材料、加工、测试等费用，其余经费用于试剂、国内出差、论文版面费、学生补贴、办公用品、专业书籍等。


	八、存在的主要问题及需要说明的其它情况

	无。

	九、下一步工作计划

	思想方面，提升自己对党和国家教育方针的理解，更新教育理念，了解高等教育发展和改革动向；学习并掌握基本的教学方法，本着对党的教育事业高度负责的精神，严于律己，踏实工作，切实做好教书育人工作。

教学方面，不断加强自身的知识储备，注重业务知识进修和知识更新，高效完成学院下达各项教学工作。在课堂教学中，进一步结合所授课程的特点，深化改革理论课程教学方法，优化课堂教学手段，注重理论与实践相结合，启发学生创造性思维，发挥学生在课堂中的主体作用；在课外教学中，以科创能力培养为突破点，培养农业机械类创新型人才。在此基础上，引导学生广泛参与科创、科研项目，指导学生参加各类学科竞赛，提高大学生自主学习、主动探索、合作交流等能力。

科研方面，继续从事农业工程仿生理论与技术等方面的研究，密切关注国内外最新研究成果，加强与国内外高校与研究机构的合作与交流，积极参加国内外学术会议，扩展学术视野，不断提高学术水平。以现有科研项目和成果为依托，5年内，拟获批省级以上项目1-2项，发表高水平论文2-3篇。其他方面，参与本单位和学校的公益性活动、积极配合院校领导的工作。

	十、本人承诺

	本人郑重承诺，以上所填内容真实准确。对因提供有关信息不真实所造成的后果，本人自愿承担相应责任。
申请人签字： 
                                               年   月   日                                            

	十一、所在团队意见

	请从思想政治表现、师德师风、业务水平、所取得的教学、科研成果、参加团队活动情况及发展潜力等方面对参加考核人员进行评价。

杨玉婉同志热爱祖国，拥护党的领导，积极参加政治理论学习，遵纪守法，工作认真负责，踏实主动，团结同志、爱护学生，积极参加各种公益活动，具有良好的团队协作精神，受到师生一致好评。
该同志思想积极进步，态度端正，在教学工作中，认真开展热工基础等基础课程教学，不断提高专业技能，积极探索教育方法，并指导学生积极参与科创项目，获得校级以上竞赛奖励2项；该同志也被评为国家级和省级竞赛的优秀指导教师。此外，积极参与机化专业本科生毕业设计指导工作，目前共指导了5名本科生，均已顺利通过答辩，并顺利毕业。2020年被聘为本科学生班班主任，尽职尽责，在2021-2022年第一学期考核中评为优。
在科研工作中，该同志能够锐意进取，以增强旱区农业机械工作性能为目标，开展仿生旋耕-碎茬刀片设计与试验研究和深松部件仿生减阻技术研究，主持了陕西省农机化专项和中国博士后科学基金项目，以第一作者发表学术论文3篇；申报发明专利2项，实用新型3项。并且在团队工作中，踏实肯干、任劳怨不计较个人得失，表现出良好的奉献精神和协作精神。
综上表明，杨玉婉同志思想政治过硬、师德师风良好，有独立从事科研工作的能力，在农业工程仿生理论与技术研究方面，具有较高的学术水平，教学工作踏实认真，受到师生好评，乐于为团队奉献，表现出很强的发展潜力。

	团队意见：

□合格                □不合格
团队负责人签字：              年    月    日

	十二、学院师德师风和政治表现鉴定

	请对其聘期内思想政治表现、遵守师德师风情况、有无处分、犯罪记录及学术不端行为作出鉴定
（公章）

党委书记（签字）：                   年    月    日

	十三、学院教授委员会评估意见

	请从业务水平、所取得的教学、科研成果、本人实际贡献及发展潜力等方面对参加考核人员进行全面评估。


	评估意见及聘用建议：
□合格                     □不合格
□转为长聘                 □延迟聘期6个月
□延迟聘期12个月
□解聘
教授委员会主任签字：               年    月    日

	教授委员会成员签字：


	十四、学院综合意见

	参加考核人员的工作报告内容是否属实：□是     □否
请定性描述参加考核人员工作业绩，明确考核结果及是否同意转为固定编制长期聘用。如同意，请提出今后工作安排意见；如不同意，请提出延期或解聘意见。
学院意见：
□合格                     □不合格
□转为长聘                 □延迟聘期6个月
□延迟聘期12个月
□解聘
（公章）
院长（签字）：             年    月    日




