
西北农林科技大学
智能机器人微专业招生简章
[bookmark: _Toc25946]一、专业简介
智能机器人是融合机械工程、控制科学、人工智能、信息感知与计算机技术的前沿交叉领域，是推动智能制造、智慧农业、无人系统等新兴产业发展的关键支撑。面向国家机器人技术创新发展和智慧农业建设的现实需求，学校依托机械与电子工程学院扎实的学科基础、良好的平台条件和丰富的产教融合资源，设立“智能机器人”微专业，旨在拓展学生跨学科知识视野，提升复合型人才培养质量。本微专业突出“机器人技术+智能感知控制+农林场景应用”的培养特色，通过核心课程学习、项目式实践训练和创新设计环节，帮助学生系统掌握智能机器人领域的关键知识与技术，增强解决复杂工程问题的能力，提升跨学科创新素养和工程实践能力，为学生未来在智能制造、智慧农业、无人系统、智能装备等领域继续深造和创新发展奠定坚实基础。
[bookmark: _Toc13572]二、培养目标
1.系统掌握机器人系统设计、智能控制、感知与测试、机器视觉、运动控制等核心知识与关键技术，形成较为完整的智能机器人知识体系。
2.具备在智能制造、智慧农业、无人系统等领域开展技术研发、工程应用、项目实施和创新设计的基本能力。
3.具备较强的团队协作能力、工程实践能力和创新意识，能够将专业知识运用于真实场景中的问题分析与解决。
4.形成较强的交叉融合视野和行业认知，提升适应未来产业变革和技术迭代的能力。
5.为未来在智能机器人、人工智能、智能装备、智慧农业等相关领域继续深造或就业发展打下良好基础。
[bookmark: _Toc24281]三、师资力量
本微专业依托机械与电子工程学院相关学科优势，汇聚了一支高水平、跨学科、专兼结合的师资队伍，由学院骨干教师和行业专家共同承担教学任务。
[bookmark: _Hlk225859875]苏宝峰 教授，博士生导师，机械与电子工程学院副院长，微专业负责人，长期从事智能机器人控制与农业自动化装备研究，主持多项国家级科研项目，在机器人农情信息感知领域成果显著。
[bookmark: _Hlk226038083]傅隆生 教授，博士生导师，入选国家级青年人才计划，《Computers and Electronics in Agriculture》主编，《Precision Agriculture》副主编，多个期刊编委。长期从事智慧农业技术与装备研究，主持多项国家级科研项目和省部级科研项目，在农业人工智能领域成果显著。
史颖刚 副教授，长期从事智能机器人控制与农业自动化装备研究，主持和参与多项科研项目，具有丰富的工程实践经验，以及机器人竞赛指导经验。
[bookmark: OLE_LINK9][bookmark: OLE_LINK1]蔡学鹏 高级工程师（企业导师），北京中科慧灵机器人技术有限公司，长期从事工业机器人系统集成与项目开发，具备深厚的行业应用背景。
此外，微专业还将邀请相关方向骨干教师及企业导师参与授课，围绕机器人系统集成、智能装备开发、工业机器人应用等内容开展教学指导，为学生提供兼具学术前沿性和工程实践性的学习支持。
[bookmark: _Toc2255]四、招生对象和计划
招生对象：我校在读本科生，主修专业已修课程全部通过，学有余力，且符合微专业修读条件，以2024级学生为主，适当兼顾2025级学生。鼓励对机器人技术、人工智能、智能控制、智慧农业、智能装备等领域有浓厚兴趣的学生报名修读。原则上应具备《高等数学》《线性代数》等相关课程基础，至少掌握一门编程语言（C/Python）。
招生计划：首批试点按一个教学班组织实施，原则上选课人数达到15人及以上方可开课，总人数不超过30人。
[bookmark: _Toc32446]五、学制、学分及证书
学制：2年
学分：15学分
证书发放：学生在规定学习年限内，完成全部课程学习并考核合格者，由西北农林科技大学教务处负责统一颁发“智能机器人微专业结业证书”；本微专业不授予学位。
[bookmark: _Toc17132]六、课程设置
[bookmark: OLE_LINK14]课程设置及教学进程计划表
	序号
	课程编码
	课程名称
	学分
	总学时
	学时分配
	开课学期
	开课
学院
	前置课程要求

	
	
	
	
	
	理论
学时
	实验
学时
	
	
	

	1
	[bookmark: _Hlk197613887]W108401
	机器人学基础
	2
	32
	32
	0
	2026春
	机电
	线性代数、程序设计（C/Python）

	2
	W108402
	人工智能技术基础
	1
	16
	16
	0
	2026春
	机电
	概率论、线性代数、程序设计（C/Python）

	3
	W208403
	机器人传感与测试技术
	2
	32
	32
	0
	2026秋
	机电
	机器人学基础、电路与电子学基础

	4
	W208404
	机器人视觉技术
	2
	32
	32
	0
	2026秋
	机电
	机器人学基础、线性代数、程序设计（C/Python）

	5
	W308405
	机器人运动控制技术
	2
	32
	32
	0
	2027春
	机电
	程序设计（C/Python）、电工电子技术、大学物理

	6
	W308406
	智能机器人实践
	3
	3周
	0
	3周
	2027春
	机电
	机器人运动控制技术

	7
	W408407
	机器人创新设计
	3
	3周
	0
	3周
	2027秋
	机电
	智能机器人实践

	小计
	15
	144+6周
	144
	6周
	
	
	


排班方式：单独编班，独立开班授课
开课时间：自2026年春季学期起开课
上课时间：各门课程均利用晚上、周末或假期授课，具体课程开始时间待学生报名后确定。
[bookmark: _Toc16416]七、收费标准
微专业修读实行学分制收费管理，具体收费标准以陕西省物价部门批复为准。
首批微专业面向2026年招收首届学生，学校不收取学费。
[bookmark: _Toc30776]八、报名与选拔方式
报名方式：
2026年4月14日17:00前，学生填写《智能机器人微专业报名表》，并附主修专业成绩单，提交到机械与电子工程学院本科教学办公室。
选拔方式：
按以下成绩择优选拔录取：
学生成绩=截至大二第一学期学分成绩*50%+高等数学成绩*30%+程序设计（C/Python）成绩*20%
按最终综合成绩从高到低排序，确定拟录取名单（不超过30人）。若总分相同，依次比较《高等数学》《程序设计》（C/Python）单科得分，高分者优先。拟录取名单在机械与电子工程学院网站公示3个工作日，无异议后报教务处备案。
[bookmark: _Toc23044]九、联系方式
联系人：李老师
联系电话：029-87091397
咨询地点：机械与电子工程学院二楼215室
邮箱： jdjxb@nwafu.edu.cn



西北农林科技大学机械与电子工程学院
2026年4月
智能机器人微专业报名表
	姓名
	
	学号
	
	所在学院专业年级
	

	手机
	
	电子邮箱
	
	学分/绩点（GPA）
	

	专业排名
	
	英语水平
	□CET-4 □CET-6
□其他

	主修课程完成情况
	□主修专业已修课程全部通过
	相关先修课程
	□高等数学□ 线性代数
□ 程序设计（C/Python） 

	相关经历
	□竞赛/科研项目（名称）
□其他：

	申请说明（简述对智能机器人的理解、兴趣、相关经历与学习目标，200字以内等）：






学生承诺：本人所填信息真实，学有余力，承诺按时完成微专业学习。
学生签名：          日期：            

	学生所在学院意见：
该生学业情况属实，同意报名。
辅导员/教学秘书签字：_________（学院公章）    日期：             
           

	招生学院意见：
□通过  □不通过
签字：_________（学院公章）       日期：              
 



